Dr. Gárdus Zoltánnal vezetésével (Tóth Dániel és jómagam, Balla Bence végzős mechatronikus hallgatók) személyeiben,
elkezdtük egy autonóm repülő, robotrepülőgép tervezését és megépítését. A modell rendelkezik majd végleges kialakításában:
Arduino Mega mikrovezérlővel; 

a mikrovezérlőhöz számos szervomotor, ultrahangos távolságérzékelők (akadály elhárítására);
orientáció érzékelő (3 tengelyű gyroscope, gyorsulásmérő, magnetométer);
altiméter – barométer; 

és GPS modul kapcsolódik. 
A kommunikációt egy nagy hatótávolságú, soros porton keresztül csatlakozó Adó/Vevő biztosítja.
Az egyes alkatrészek vezérlése szoftver útján már működik.

Eddig két prototípus géptestet készítettünk EPS-100 anyagból, a végleges kialakításon jelenleg dolgozunk.
Ez a projekt jelenleg több mint 200 000 Ft-ba került, amit önerőnkből finanszírozunk.
